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各 两 个 能 机 
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旦 定妆 | 
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1 .一 种 通 部 稳定 结构 ,其 特征 在 于 ,包括 有 安装 支架 ` 舵 机 型 件 和 固定 件 ,安装 文 架 
开设 有 用 于 能 机 安装 的 安装 口 ; 所 述 舵 机 包括 设 于 舵 机 两 端的 主轴 和 副 轴 ,所 述 主轴 和 所 
述 副 轴 均 套 设 有 了 骨 盘 ,所 述 U 型 件 一 端 与 所 述 主轴 的 舵 盘 连接 , 男 一 端 与 所 述 副 轴 的 舵 盘 连 
接 , 所 述 安 装 文 架 的 侧面 设 有 固定 件 ,固定 件 贴 附 于 所 述 舵 机 , 且 固定 件 的 下 端 与 所 述 舵 机 
相抵 接 。 

2 .根据 权 利 要 求 1 所 述 的 髋 部 稳定 结构 ,其 特征 在 于 ,所 述 U 型 件 为 广 形 结构 ,三 形 结构 
的 两 端 分 别 设 有 固定 部 ,所 述 固定 部 与 所 述 舵 盘 固定 连接 。 

3. 根 据 权 利 要求 2 所 述 的 通 部 稳定 结构 ,其 特征 在 于 ,所 述 回 定 部 形状 与 所 述 艇 盘 形 状 
相 适 配 ,所 述 固 定 部 的 中 间 开 设 有 用 于 所 述 主轴 和 所 述 副 轴 通过 的 轴 孔 。 

4. 根 据 权利 要 求 1 所 述 的 髋 部 稳定 结构 ,其 特征 在 于 ,所 述 安 六 支 架 还 包括 连接 板 , 所 
述 连接 板 凹 出 于 所 述 安装 支架 表面 用 于 与 躯干 固定 连接 。 

5. 根 据 权利 要 求 1 所 述 的 髋 部 稳定 结构 ,其 特征 在 于 ,所 述 安 装 支 架 还 包括 加 强 边 , 所 

述 加 强 边 设 于 所 述 安装 支架 的 边缘 位 置 , 并 旨 所 述 能 机 方向 延伸 形成 能 机 的 防 撞 结 构 。 
6. 一 种 具有 通 部 稳定 结构 的 人 形 机 器 人 ,其 特征 在 于 ,包括 颈 干 和 对 称 设 置 于 所 述 躯 
干 两 侧 的 左手 臂 ` 右 手臂 ,以 及 对 称 设置 于 所 述 躯 干 底部 两 侧 的 左 腿 `、 右 腿 ; 所 述 驱 干 上 设 
有 权利 要 求 1-5 任 一 项 所 述 的 髋 部 稳定 结构 ;所 述 左 手臂 .所 述 右手 臂 \ 所 述 左 腿 和 所 述 右 
腿 均 通过 艇 机 与 所 述 报 干 连接 。 

7. 根 据 权 利 要 求 6 所 述 的 具有 髋 部 稳定 结构 的 人 形 机 器 人 ,其 特征 在 于 ,所 述 左手 辟 、 
右手 辟 、 左 腿 和 右 腿 的 各 个 关节 位 置 形成 至 少 20 个 自由 度 的 转动 结构 。 

8. 根 据 权 利 要 求 7 所 述 的 具有 髋 部 稳定 结构 的 人 形 机 器 人 ,其 特征 在 于 ,所 述 左手 辟 、 
所 述 右手 各 、 所 述 左 腿 和 所 述 右 腿 各 实现 5 个 自由 度 的 转动 结构 。 

9. 根 据 权利 要 求 6 所 述 的 具有 髋 部 稳定 结构 的 人 形 机 器 人 ,其 特征 在 于 ,所 述 虹 干 顶部 
通过 舵 机 连接 有 头 部 ,所 述 头 部 设 有 图 像 传感器 。 
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技术 领域 
[0001] ”本 实用 新 型 涉及 机 器 人 技术 领域 ,尤其 涉及 一 种 介 部 稳定 结构 及 具有 该 结构 的 人 
形 机 器 人 。 


背景 技术 

[0002] ”机 器 人 (Robot) 是 一 种 能 够 半 自 主 或 全 自主 工作 的 智能 机 器 ;机 器 人 具有 感知 、 决 
策 、 执 行 等 基本 特征 ,可 以 辅助 甚至 替代 人 类 完成 危险 .繁重 复杂 的 工作 ,提高 工作 效率 与 
质量 ,服务 人 类 生活 ,扩大 或 延伸 人 的 活动 及 能 力 范围 ; 随 着 人 们 对 机 器 人 技术 智能 化 本 质 
认识 的 加 深 , 机 器 人 技术 开始 源源 不 断 地 向 人 类 活动 的 各 个 领域 渗透 ,结合 这 些 领 域 的 应 
用 特点 ,人 们 发 展 了 各 式 各 样 的 具有 感知 、 决 策 、 行 动 和 交互 能 力 的 特种 机 器 人 和 各 种 智能 
机 器 人 。 现 在 虽然 还 没有 一 个 严格 而 准确 的 机 器 人 定义 ,但 是 我 们 希望 对 机 器 人 的 本 质 做 
些 把 握 : 机 器 人 是 自动 执行 工作 的 机 器 装置 . 它 既 可 以 接受 人 类 指挥 ,又 可 以 运行 预先 编排 
的 程序 ,也 可 以 根据 以 人 工 智能 技术 制定 的 原则 纲领 行动 。 它 的 任务 是 协助 或 取代 人 类 的 
工作 。 它 是 高 级 整合 控制 论 、 机 械 电 子 、 计 算 机 、 材 料 和 仿生 学 的 产物 ,在 工业 、 医 学 、 农 业 、 
服务 业 、 建 筑 业 甚至 军事 等 领域 中 均 有 重要 用 途 。 

[0003] “” 现 有 技术 中 ,人 形 机 器 人 的 下 半身 与 躯干 通常 采用 单 舵 机 控制 整体 旋转 的 方式 或 
者 采用 双 舵 机 控制 双 腿 转动 的 方式 进行 连接 ,而 双 舵 机 控制 的 方式 虽然 可 以 实现 更 多 的 自 
由 度 , 但 是 其 稳定 性 也 会 随 之 带 来 影响 , 故 蝶 需 一 种 新 的 结构 以 解决 现 有 技术 中 的 缺陷 和 
不 足 。 


实用 新 型 内 容 

[0004] ”针对 上 述 技术 中 存在 的 不 足 之 处 ,本 实用 新 型 提供 一 种 通 部 稳定 结构 及 具有 该 结 
构 的 人 形 机 器 人 ,通过 在 双 艇 机 控制 双 腿 转动 的 机 器 人 艇 部 设置 支架 稳定 结构 ,使 得 舵 机 
的 两 端 轴 通 过 支架 进行 维稳 固定 ,将 受 力 分 散 到 上 部 输出 轴 而 又 不 影响 转动 ,保证 衣 机 稳 
定 运行 ,方便 实用 。 

[0005] ”为 实现 上 述 目 的 ,本 实用 新 型 提供 一 种 仙 部 稳定 结构 ,包括 有 安装 支架 ` 舵 机 和 1 
型 件 , 安 装 支 架 开 设 有 用 于 舵 机 安装 的 安装 口 ;所 述 能 机 包括 设 于 舵 机 两 端的 主轴 和 副 轴 ， 
所 述 主 轴 和 所 述 副 轴 均 套 设 有 舵 盘 ,所 述 U 型 件 一 端 与 所 述 主轴 的 舵 盘 连接 , 男 一 端 与 所 述 
副 轴 的 舵 盘 连接 ,所 述 安 装 文 架 的 侧面 设 有 固定 件 ,固定 件 贴 附 于 所 述 能 机 , 且 固 定 件 的 下 
端 与 所 述 舵 机 相抵 接 。 
[0006] ”作为 优选 ,所 述 U 型 件 为 上 形 结构 ,上 [上 形 结构 的 两 端 分 别 设 有 固定 部 ,所 述 固 定 部 
与 所 述 舵 盘 固定 连接 。 
[0007] ”作为 优选 ,所 述 固定 部 形状 与 所 述 舵 盘 形 状 相 适 配 , 所 述 固定 部 的 中 间 开 设 有 用 
于 所 述 主轴 和 所 述 副 轴 通 过 的 轴 孔 。 

[0008] ”作为 优选 ,所 述 安装 支架 还 包括 连接 板 , 所 述 连接 板 凸 出 于 所 述 安装 支架 表面 用 
于 所 述 躯 干 固定 连接 。 
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L0009] ”作为 优选 ,所 述 安装 支架 还 包括 加 强 边 , 所 述 加 强 边 设 于 所 述 安装 支架 的 边缘 位 
置 ,并 朝 所 述 舵 机 方向 延伸 形成 能 机 的 防 撞 结 构 。 

[0010] ”本 实用 新 型 还 公开 了 一 种 具有 通 部 稳定 结构 的 人 形 机 器 人 ,包括 髓 干 和 对 称 设置 
于 所 述 饮 干 两 侧 的 左手 辟 、 右 手 句 ,以 及 对 称 设置 于 所 述 虹 干 底部 两 侧 的 左 腿 、 右 腿 ; 所 述 
红 干 上 设 有 上 文 任 一 项 所 述 的 髋 部 稳定 结构 ;所 述 左手 辟 、 所 述 右手 辟 、 所 述 左 腿 和 所 述 右 
腿 均 通过 艇 机 与 所 述 报 干 连接 。 

[0011] ”作为 优选 ,所 述 左 手臂 \ 右 手臂 \ 左 腿 和 右 腿 的 各 个 关节 位 置 形 成 至 少 20 个 自由 度 


的 转动 结构 。 
[0012] ”作为 优选 ,所 述 左手 辟 、 所 述 右手 恬 、 所 述 左 腿 和 所 述 右 腿 各 实现 5 个 自由 度 的 转 
动 结构 。 


[0013] ”作为 优选 ,所 述 躯 干 顶部 通过 舵 机 连接 有 头 部 ,所 述 头 部 设 有 图 像 传感器 。 

[0014] ”本 实用 新 型 的 有 益 效 果 是 :与 现 有 技术 相 比 ,本 实用 新 型 提供 的 一 种 通 部 稳定 结 
构 及 具有 该 结构 的 人 形 机 器 人 ,包括 躯干 和 对 称 设置 于 观 干 两 侧 的 左手 臂 、 右 手臂 ,以 及 对 
称 设置 于 氢 干 底部 两 侧 的 左 腿 、 右 腿 ;左手 臂 、 右 手臂 、 左 腿 和 右 腿 均 通 过 舵 机 与 肛 干 连接 ， 
躯干 底部 设 有 安 闭 支架 ,安装 支架 开设 有 用 于 艇 机 安装 的 安 闭 口 ; 舵 机 包括 设 于 舵 机 两 端 
的 主轴 和 副 轴 , 主轴 和 副 轴 均 套 设 有 舵 盘 ; 还 包括 U 型 件 ,U 型 件 一 端 与 主轴 的 舵 盘 连接 , 另 
一 端 与 副 轴 的 通盘 连接 ;通过 在 双 舵 机 控制 双 腿 转动 的 机 器 人 赐 部 设置 支架 稳定 结构 ,使 
得 能 机 的 两 端 轴 通 过 文 架 进行 维稳 固定 ,将 主轴 的 受 力 分 散 到 副 轴 上 ,而 又 不 影响 转动 , 保 
证 舵 机 稳定 运行 保证 舵 机 稳定 运行 ,同时 骨 部 两 个 能 机 用 固定 件 进行 固定 连接 ,使 得 双 能 


机 的 一 体 性 更 好 ,从 而 保证 人 型 机 器 人 的 髋 部 结构 的 整体 稳定 性 更 佳 ,方便 实用 。 
附 图 说 明 

[0015] ”图 1 为 本 实用 新 型 的 立体 图 ; 

[0016] ”图 2 为 本 实用 新 型 的 爆炸 视图 ，; 

[0017] ”图 3 为 本 实用 新 型 的 腿 部 舵 机 安装 示意 图 

[0018] ”图 4 为 本 实用 新 型 的 安装 支架 示意 图 ; 

[0019] ”图 5 为 本 实用 新 型 的 安装 状态 示意 图 。 

[0020] ”主要 元 件 符号 说 明 如 下 : 


[0021] 1、 躯干 ;101、 盖 板 ;102、 电 池 包 ;103、 前 胸 板 ;104、 散 热 板 ; 
[0022] ”2 左手 臂 ;3、 右 手臂;4`、 左 腿 ;5、 右 腿 ;6、 头 部 ;7、 艇 机 ; 

[0023] ”8 安装 支 架 ;801、 加 强 边 ;802、 连 接 板 ;803、 安 装 口 ;804、 固 定 件 
[0024] 9、 舵 盘 ;10、U 型 件 11、 垫 板 。 


具体 实施 方式 

L0025] ”为 了 更 清楚 地 表述 本 实用 新 型 ,下 面 结合 附 图 对 本 实用 新 型 作 进 一 步 地 描述 。 
[0026] ”在 下 文 描述 中 ,给 出 了 普选 实例 细节 以 便 提 供 对 本 实用 新 型 更 为 深入 的 理解 。 显 
然 , 所 描述 的 实施 例 仅仅 是 本 实用 新 型 一 部 分 实施 例 ,而 不 是 全 部 实施 例 。 应 当 理 解 所 述 具 
体 实 施 例 仅 用 以 解释 本 实用 新 型 ,并 不 用 于 限定 本 实用 新 型 。 

[0027] ”应 当 理 解 的 是 , 当 在 本 说 明 书 中 使 用 术语 "包含 和 /或 "包括 时 ,其 指明 存在 所 述 
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特征 、 整 体 、 步 又 、 操 作 、 元 件 或 组 件 , 但 不 排除 存在 或 附加 一 个 或 多 个 其 他 特征 、 整 体 、 步 
又 、 操 作 、 元 件 、 组 件 或 它们 的 组 合 。 

[0028] “” 现 有 技术 中 ,人 形 机 器 人 的 下 半身 与 躯干 1 通常 采用 单 舵 机 7 控制 整体 旋转 的 方式 
或 者 采用 双 艇 机 7 控制 双 腿 转动 的 方式 进行 连接 ,而 双 舵 机 7 控制 的 方式 虽然 可 以 实现 更 多 
的 自由 度 , 但 是 其 稳定 性 也 会 随 之 带 来 影响 , 故 亚 需 一 种 新 的 结构 以 解决 现 有 技术 中 的 缺 
陷 和 不 足 。 

[0029] ”为 解决 现 有 技术 中 的 缺陷 与 不 足 , 本 实用 新 型 具体 的 提供 一 种 具有 人 骸 部 稳定 结构 
的 人 形 机 器 人 ,请 参阅 图 1- 图 5, 包 括 躯 和 后 1 和 对 称 设置 于 躯干 1 两 侧 的 左手 臂 2、 右 手臂 3, 以 
及 对 称 设置 于 躯干 1 底部 两 侧 的 左 腿 4, 右 腿 5; 左 手臂 2、 右 手臂 3 . 左 腿 4 和 右 腿 5 均 通 过 能 机 
7 与 躯干 1 连接 ,躯干 1 底部 设 有 安装 支架 8 ,安装 支架 8 开设 有 用 于 舵 机 7 安装 的 安装 口 803; 
舵 机 7 包括 设 于 舵 机 7 两 端的 主轴 和 副 轴 ,主轴 和 副 轴 均 套 设 有 舵 盘 9; 还 包括 U 型 件 10 ,U 型 
件 10 一 端 与 主轴 的 舵 盘 9 连接 , 另 一 端 与 副 轴 的 舵 盘 9 连接 ;由 于 舵 机 7 跟 其 下 方 的 整 条 左 腿 
4 或 者 右 腿 5 仅 仅 通过 一 根 舵 机 7 主轴 连 在 一 起 ,在 行走 运动 过 程 中 很 容易 被 撤 到 , 轻 则 导致 
走路 不 稳 , 重 则 导致 主轴 搬 弯 ;而 旁边 的 其 他 U 型 件 10 是 具有 比较 高 的 刚性 的 ,设置 [型 件 10 
的 目的 是 将 能 机 7 两 端的 上 下 能 盘 9 通过 U 型 件 10 进 行 连接 锁定 ,这样 由 于 U 型 件 10 的 支撑 提 
高 了 支撑 强度 ,原本 不 设置 U 型 件 10 时 ,下 面 腿 部 的 力量 完全 压 在 直 连 的 输出 轴 上 ,设置 U0 型 
件 10 能 够 将 受 力 分 散 到 上 副 轴 上 ,同时 又 不 影响 主轴 和 副 轴 的 转动 ;安装 支架 8 用 于 艇 机 7 
安装 在 躯干 1 上 ,主轴 连接 至 左 腿 4 或 者 右 腿 5、 副 轴 均 与 躯干 1 连接 。 

[0030] ”在 本 实施 例 中 提 及 :U 型 件 10 为 C 形 结构 ,弓形 结构 的 两 端 分 别 设 有 固定 部 ,固定 
部 与 舵 盘 9 固定 连接 ; 广 形 结构 中 间 为 文 撑 杆 ,两 端 为 连接 固定 部 的 连接 杆 ,连接 杆 连接 的 
固定 部 用 于 与 舵 盘 9 连接 , 这样 主轴 和 收 到 的 力 有 一 部 分 会 通过 U 型 件 10 分 挫 至 副 轴 ,同时 U 
型 件 10 也 能 够 分 摊 部 分 的 力 。 

[0031] ”在 一 个 优选 的 实施 例 中 提 及 :固定 部 形状 与 舵 盘 9 形状 相 适 配 ,固定 部 的 中 间 开 设 
有 用 于 主轴 和 副 轴 通过 的 轴 孔 ;将 顶部 设置 为 与 舵 盘 9 形状 相 适 配 有 利于 U 型 件 10 随 之 转 
动 。 

[0032] ”在 一 个 优选 的 实施 例 中 提 及 : 亡 形 结构 的 侧 边远 离 能 机 7 ,不 与 能 机 7 接触 ;如 此 设 
置 能 够 有 效 避 免 厂 形 结构 与 能 机 7 发 生 刚 性 碰撞 ,造成 损坏 。 

[0033] ”在 本 实施 例 中 提 及 :安装 支架 8 还 包括 连接 板 802 ,连接 板 802 凸 出 于 安装 支架 8 表 
面 用 于 躯干 1 固定 连接 。 

[0034] ”优选 的 ,躯干 1 包括 设 于 前 端的 前 胸 板 103 和 设 于 后 端的 散热 板 104 ,前 胸 板 103 上 
安装 有 电池 包 102; 前 胸 板 103 的 前 端 覆 盖 有 盖 板 101; 连接 板 802 通 过 螺钉 固定 安装 于 前 胸 
板 103 和 散热 板 104 上 ,形成 安装 支架 8 的 稳固 安装 结构 。 
[0035] ”在 一 个 优选 的 实施 例 中 提 及 :安装 支架 8 还 包括 加 强 边 801 ,安装 支架 8 的 侧面 设 有 
固定 件 804, 固 定 件 804 贴 附 于 舵 机 7, 且 固 定 件 804 的 下 端 与 舵 机 804 相 抵 接 ,加 强 边 801 设 于 
安装 支架 8 的 边缘 位 置 ,并 旨 艇 机 7 方向 延伸 形成 能 机 7 的 防 撞 结 构 ; 加 强 边 801 能 够 有 效 的 
防止 能 机 7 收 到 其 他 部 件 的 撞击 ; 而 固定 件 的 存在 ,从 下 端 对 能 机 形成 一 个 托 举 的 效果 ,在 
实际 的 使 用 过 程 中 通过 螺丝 与 能 机 相连 接 , 从 而 与 安装 支架 相配 合 ,使 得 对 舵 机 的 固定 效 
果 更 佳 , 双 艇 机 的 一 体 性 更 好 ,人 形 机 器 人 的 髋 关节 舵 机 可 以 控制 机 器 人 腿 部 进行 轴 问 转 
动 , 本 实用 新 型 通过 在 机 器 人 髋 部 的 双 舵 机 输出 轴 上 设置 支架 稳定 结构 ,使 得 骨 机 的 两 端 
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的 受 力 分 散 到 副 负 


1 上 ,而 又 不 影响 转动 ,保证 能 机 稳定 运 


行 , 在 本 实施 例 中 提 及 :还 包括 垫 板 11, 垫 板 11 安 装 于 安装 文 架 8 靠近 能 机 7 的 副 轴 一 侧 ; 由 


于 舵 机 7 靠近 输出 轴 的 一 侧 通常 要 比 其 他 位 置 低 , 形 成 凹 槽 结构 , 故 设 置 垫 板 11 能 够 补足 这 
一 部 分 的 凹陷 ,从 而 使 安装 文 架 8 平整 安装 于 舵 机 7 上 ,避免 安装 不 稳 。 


L0036] ”优选 的 垫 板 11 的 厚度 与 能 机 7 输出 贡 


位 置 的 凹 槽 深度 相同 。 


[0037] ”在 本 实施 例 中 提 及 :左手 侣 2 右手 臂 3` 左 腿 4 和 右 腿 5 的 各 个 关节 位 置 形成 至 少 20 


个 自由 度 的 转动 结构 ;高 达 20 个 自由 度 能 够 保证 人 形 机 器 人 能 够 完成 普通 机 器 人 无 法 实现 


的 更 多 体位 和 更 多 动作 。 


L0038] 在 一 个 优选 的 实施 例 中 提 太 :左手 辟 2、 右 手 辟 3、 左 腿 4 和 右 腿 5 各 实现 5 个 自由 度 


的 转动 结构 ;5 个 自由 度 的 手 辟 能 够 实现 包括 抬 手 、 转 动手 句 以 及 手 部 抓 取 物品 的 动作 ;5 个 


自由 度 的 腿 能 够 实现 左右 腿 5 分 开 独立 式 控 人 


判 , 包 括 抬 腿 、 步 行 \ 弯 腿 、 下 蹲 等 动作 。 


[0039] ”在 本 实施 例 中 提 及 : 艇 干 1 顶 部 通过 艇 机 7 连接 有 头 部 6, 头 部 6 设 有 图 像 传感器 ;能 


机 7 连接 头 部 6 可 以 使 头 部 6 能 够 转动 ,同时 设置 的 图 


析 。 
[0040] ”本 实用 新 型 的 优势 在 于 : 


[0041] ”通过 在 机 器 人 髋 部 的 双 舵 机 输出 革 


像 传感器 能 够 进行 图 像 捕捉 后 进行 分 


I 上 设置 文 架 稳定 结构 ,使 得 能 机 的 两 端 轴 通 过 


支架 进行 维稳 固定 ,将 主轴 的 受 力 分 散 到 副 轴 上 ,而 又 不 影响 转动 ,保证 艇 机 稳定 运行 , 同 


时 艇 部 两 个 舵 机 用 固定 件 进行 固定 连接 ,使 得 双 舵 机 的 一 体 性 更 好 ,从 而 保证 人 形 机 器 人 
的 通 部 结构 的 整体 稳定 性 ,方便 实用 。 
[0042] ”以 上 公开 的 仅 为 本 实用 新 型 的 几 个 具体 实施 例 ,但 是 本 实用 新 型 并 非 局 限于 此 ， 
任何 本 领域 的 技术 人 员 能 思 之 的 变化 都 应 落 入 本 实用 新 型 的 保护 范围 。 
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